Il Programma

Il SW per pilotare il 16F684 l’ho scritto utilizzando il PROTON IDE (PIC Basic).

'****************************************************************

'*  Name    : GPS-OTG-684.BAS                                   *

'*  Author  : IK0OTG                                            *

'*  Notice  : Copyright (c) 2009 IK0OTG                         *

'*          : All Rights Reserved                               *

'*  Date    : 7/12/2009                                         *

'*  Version : 1.0                                               *

'*  Notes   :                                                   *

'*          :                                                   *

'****************************************************************

'  OCCUPAZIONE PORTE

'  PIN  1     +5V

'  PIN  2     T1CKI          IN

'  PIN  3     TIG (A.3)      IN

'  PIN  4     MCLR           

'  PIN  5     CCP1           OUT

'  PIN  6     C4 LCD-RS      OUT

'  PIN  7     C3 LCD-DATA    OUT

'  PIN  8     C2 LCD-DATA    OUT

'  PIN  9     C1 LCD-DATA    OUT

'  PIN 10     C0 LCD-DATA    OUT

'  PIN 11     A2 LCD-EN      OUT

'  PIN 12     A1-COMUNE LED  OUT

'  PIN 13     A0-DATA 4013   OUT

'  PIN 14     MASSA

'****************************************************************

        Device  16F684
  ‘ dichiaro il componente usato  

        Config =%0000000011110100    ‘configura il programmatore    

        OSCCON =%01100111   ' oscillatore interno a 4 MHz

        ANSEL=%0000000      ' seleziona tutte le porte, 0 digitali, 1 analogiche

        CMCON0=%01111111    ' comparatori OFF, porte relative settate come digitali

        CMCON1=%00000010    ' il gate del Timer1 è T1G negato (porta A3) 

        TRISA=%00111000     ' porte A.3 A.4 A.5 = IN, altre OUT

        T1CON =%01000111    ' Timer1 ON con GATE=0, TMR1GE=1, Presc OFF, LP osc OFF,

                            ' No SYNC, IN da T1CKI

        CCP1_PIN = PORTC.5  ' sceglie la porta per il HPWM  

        Declare LCD_ENPIN PORTA.2     ' EN del display su porta A.2


 Declare LCD_RSPIN PORTC.4     ' RS del display su porta C.4


 Declare LCD_DTPIN PORTC.0     ' data del display a partire dalla porta C.0        

        Dim freq As Float      ' variabile per il valore della frequenza

        Dim Duty As Word       ' variabile per il valore del dutycycle del HPWM

        Dim DELTA As Float     ' variabile per la differenza tra F nom. e F misurata

        Dim ALTO As DWord      ' variabile per il valore di TMR1H

        Dim BASSO As DWord     ' variabile per il valore di TMR1L

        Duty = 127             ' setto il valore iniziale di DUTY        

        freq=0                 ' azzera variabile

        ALTO=0                 ' azzera variabile

        BASSO=0                ' azzera variabile

        PORTA.0=1           ' metto a 1 il DATA del 4013, Q e T1G = 1, timer1 fermo

        PORTA.1=0           ' accende il LED ROSSO

        DelayUS 500         ' ritardo di 500 µs

        HPWM 1,Duty,1000    ' setto HPWM sul canale 1,dutycycle = DUTY, frequenza 1000 Hz     

inizio1:clrf TMR1H
        'azzera il registro TMR1H

        clrf TMR1L          'azzera il registro TMR1L

        ALTO=0              'azzera variabile

        BASSO=0             'azzera variabile

        freq=0              'azzera freq

        PORTA.0=0             'mette a 0 il DATA del 4013 

        While PORTA.4=1: Wend 'aspetta che PORTA.4 (T1G) diventi 0 ed inizi il conteggio 

        DelayMS 19500         'aspetta 19.5 secondi (per una lettura che dura 20 sec)

        PORTA.0 =1            'mette a 1 il DATA del 4013 

        While PORTA.4=0: Wend 'aspetta che PORTA.4 (T1G) torni a 1 e fermi il conteggio

        ALTO=TMR1H

        BASSO=TMR1L

        freq= ALTO*256 

        freq= freq+BASSO

        Select freq       'nominale 49664 = (((10000000*20)/65536)-3051)*65536     

        
Case 49500 To 49661: Duty = Duty-2 : PORTA.1 = 0 'accende il LED ROSSO

        
Case 49662 To 49663: Duty = Duty-1 : PORTA.1 = 1 'accende il LED VERDE

        
Case 49664         : Duty = Duty   : PORTA.1 = 1 'accende il LED VERDE

        
Case 49665 To 49666: Duty = Duty+1 : PORTA.1 = 1 'accende il LED VERDE

        
Case 49667 To 49828: Duty = Duty+2 : PORTA.1 = 0 'accende il LED ROSSO

        EndSelect

        If Duty<1 Then Duty=1

        HPWM 1,Duty,1000              

        Print At 1,5,"DUTY ",@ Duty

        freq = freq/20         

        DELTA = freq - 2483.2    '49664/20 secondi = nominale in 1 secondo (Hz)

        Print At 2,1,"                " 

        Select DELTA

            Case <0          :Print At 2,3,"9'99", DEC2 (7516.8+freq)

            Case 0 To 9.99   :Print At 2,3,"10'000'00",DEC2 DELTA

            Case 10 To 99.99 :Print At 2,3,"10'000'0", DEC2 DELTA

            Case >= 100      :Print At 2,3,"10'000'", DEC2 DELTA

        EndSelect    

        DelayMS 2500             'aspetta 2.5 sec che  PORTA.3 ritorni a 0

        GoTo inizio1

